Soluzioni variazionali per il problema degli n-corpi

Dopo un’ introduzione al problema classico degli n- corpi,
ovvero allo studio del sistema dinamico
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verranno descritte alcune tecniche variazionali che hanno per-
messo di determinarne delle nuove soluzioni periodiche. Si di-
scutera quindi il problema della presenza di collisioni in orbite
variazionali e alcuni recenti risultati che ne dimostrano I’assenza.



